2. Klik op
parameters
en
vervolgens
op Load
parameters.
Kies dan een
parameter.
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Klik op A.L
en
vervolgens
op Save
network.

3. Zet de knop learning aan

Hulpkaart soitware

AlphAl robot

max speed: 30,

1. Maak een connectie.

om de robot te laten leren.

4, Klik een
aantal keer op
een pijl om de
robot dat te
laten
uitvoeren.



Hulpkaart parameters

Remote Control

Supervised Learning

Reinforcement Learning

AlphAl robot

Remote Control

Gebruik de
parameter om
de robot te
leren rijden en
obstakels te
ontwijken.
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Ultrasound
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Gebruik de
parameter om de
robot te laten
rijden met
behulp van
geluid.

Gebruik de
parameter met
camera om de
robot objecten

te leren
herkennen.

Gebruik de
parameter om de
robot te laten
racen.
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KNN Camera

Intruder Detection

Image Recognition

Robot Race

Custom Scenario
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Blocked vs. Motion

Obstacle Avoidance

Balloon Tracking (green)
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